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  درساهداف: 

هدف این درس، ایجاد یک نگاه یکپارچه به مهندسی مکانیک و مهندسی برق است. مرور اصول الکتریسته و مغناطیس و بیان 

آنالوژی میان مفاهیم مکانیکی و الکتریکی، و نیز استفاده از مدار معادل الکتریکی و باند گراف سیستم ها به این بحث کمک 

برد در طراحی سیستم های الکترومکانیکی نیز در این درس مورد بررسی قرار می شایانی می کند. همچنین المانهای پرکار

 گیرد. 

 

  ارائه در کلاس:رئوس مطالب و برنامه  

 توضیحات موضوع جلسه درس شماره جلسه

 مروری بر قوانین چهارگانه ماکسول جلسه اول

 

 

 مکانیکیمعادلسازی مفاهیم الکتریکی و مغناطیسی با مفاهیم  جلسه دوم

 

 

 بررسی تشابهات سیستم های مکانیکی و الکتریکی جلسه سوم

 

 

 ( ، منابع تغذیه ولتاژ و جریانهای الکتریکی )خازن، مقاومت، سلفمعرفی المان جلسه چهارم

 

 

 (، منابع تغذیه نیرو و سرعت)فنر، دمپر، جرم آنها معرفی المانهای معادل مکانیکی جلسه پنجم

  

 

 مروری بر قوانین حاکم بر مدارهای الکتریکی )قوانین کیرشهف( جلسه ششم

 

 

 روش های ساده سازی و معادل سازی مدارهای الکتریکی جلسه هفتم

 

 

 مکانیکی )گذرا، ماندگار(  -انواع تحلیل های سیستم های الکتریکی  جلسه هشتم

 

 



 

 سیستم های الکتریکی و مکانیکی  ACو  DCتحلیل ماندگار  جلسه نهم

 

 

 تئوری مدار معادل و استفاده از آن در ساده سازی مسائل مکانیکی جلسه دهم

 

 

 مثالهای مختلف از معادلسازی سیستم های مکانیکی و الکتریکی جلسه یازدهم

 

 

 استفاده از روش امپدانس برای ساده سازی سیستم های الکتریکی و مکانیکی  جلسه دوازدهم

 

 

 ،سیستم های گوناگون )شامل حرارتی ه سازیامپدانس برای ساده سازی و یکپارچتعمیم روش  جلسه سیزدهم

 و غیره..(   سیالاتی

 

 معرفی روش باند گراف و اجزای مختلف آن جلسه چهاردهم

 

 

 استفاده از روش باند گراف برای نمایش سیستم های ترکیبی و ساده مکانیکی و الکتریکی جلسه پانزدهم

 

 

 معرفی روش طراحی سیستم های مکاترونیکی جلسه شانزدهم

 

 

 

 :روش ارزشیابی 

  نمره 2 تکالیف 

  نمره 6 میانترم 

  نمره 12امتحان پایان ترم 
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