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  درساهداف: 

 سازیسازی و شبیهمدل .1

 خطیهای سیستم نظریه .2

 هاهای کنترلی و محدودیتساختار .3

 حلقه بسته ستمیس یداریپا .4

 کیکلاس یطراح .5

 حالتفیدبک .6

 

  ارائه در کلاس:رئوس مطالب و برنامه 

 توضیحات موضوع جلسه درس شماره جلسه

  سازی با استفاده از اصول پایداری و معادلات لاگرانژمدلعادلات حالت و م جلسه اول

  سازی و عدم قطعیتخطی جلسه دوم

  های خطی و پاسخ ورودی صفر سیستمهای سیستمخاصیت جلسه سوم

  پذیریپذیری و کنترلمشاهده جلسه چهارم

  سازیفرم فضای حالت و خطی جلسه پنجم

  پذیریتحقق جلسه ششم

  پایداری جلسه هفتم

  معیارهای طراحی جلسه هشتم

  بازحلقه کنترل  جلسه نهم

  کنترل حلقه بسته یک و دو درجه آزادی جلسه دهم

  شرایط پایداری و حذف صفر و قطب و قضیه روث جلسه یازدهم

  روش مکان ریشه و قضیه نایکوئیست جلسه دوازدهم

  طراحی با بهره حلقهحدودیت به دلیل وجود عدم قطعیت و م جلسه سیزدهم

  خورکننده دینامیکی و کنترل پیشجبران جلسه چهاردهم



 

  آزادیکننده با دو درجهکنترل جلسه پانزدهم

  سیستم با تاخیر جلسه شانزدهم
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